Verstellmotor HMV-02

Offener & Geschlossener Kreis

Nenngrofe 55 - 280

Konstruktionsmerkmale

MOTRAC

INDUSTRIES

IM

*  Axialkolbenmotor in Schragscheibenbauweise

»  Optimiertes Start- und Langsamlaufverhalten

*  Auf 0 cm3®/U schwenkbar

Produktvorteile
«  PTO-Motor

. Ruckfreier Anlauf

*  Hoher Wandlungsbereich

»  Extrem hohe Drehbeschleunigung méglich

AV

HYDRAULICS

Marktiibliche Hydromotoren kénnen bei niedrigen Drehzahlen, wie sie unter anderem beim Anfahren auftreten, das erforderliche
Drehmoment nicht Uibertragen. Deshalb muss die Leistung der schnell drehenden Hydromotoren tiber mehrere Getriebestufen
auf die am Rad erforderliche Drehzahl untersetzt werden. Erhéhte Plansch- und mechanische Wirkungsgsgradverluste werden
dabei in Kauf genommen. Ganz anders verhalt es sich mit den Motoren von Linde Hydraulics: Die Motoren der Baureihe 02
kénnen auch bei niedriger Drehzahl das erforderliche Drehmoment ibertragen und ermdéglichen ein gleichmaRiges und feinfuhli-

ges Anfahren.

Allgemeine technische Daten

Nenngrofe 55 75 105 135 165 210 280
Schluckvolumen | Max. Schluckvolumen cm?/U 54,7 75,9 105 135,6 165,6 210 281,9
Max. Betriebsdrehzahl bei V4« U/min 4300 3800 3700 3200 3100 2700 2400
Max. Drehzahl bei V5" U/min 4400 4100 3800 3500 3400 3000 2700
Drehzahl
Max. Betriebsdrehzahl bei Vi, U/min 4700 4400 4100 3700 3500 3200 2900
Max. Drehzahl bei V,in* U/min 5300 5000 4700 4000 3900 3500 3200
Nenndruck bar 450 450 450 450 450 450 450
Druck Maximaldruck** bar 500 500 500 500 500 500 500
Max. Gehauseinnendruck bar 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5
Drehmoment Abtriebsdrehm. (Ap=430 bar und Vmax) | Nm 374 519 719 928 1133 1438 1929
Eckleistung (Vmax x nmax bei Vmin x Ap 430 bar) kw 184 239 309 360 415 482 586
Gewicht (ca.) (ohne O1) kg 28 32 42 56 76 101 146
Kundenschnittstellen
Verstellungsoptionen**** Sensoren Flansche Abtriebswellen**** Durchtrieb Anschliisse****
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* hochste Drehzahl, die kurzz. die max. Betriebszahl Uibersteigen kann | ** hochster Druck, der kurzz. den max. Betriebsdruck tbersteigen kann | **** Verfligbarkeit ist

nenngréRenabhéngig.

www.motracindustries.com

Seite 1 /1

Motrac Hydraulik GmbH - Siemensring 87 - D-47877 Willich - fon +49-(0)2154-8162.0 - fax +49-(0)2154-8162.499 - e-mail info.mhw@motracindustries.com



